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一　采购清单

名称 数量 配置说明

压阻触觉灵巧手 2 对（4

只）

灵心巧手 Linker Hand O30，2 左 2 右，五指均配压阻触觉。

五指视触觉灵巧手 1 对（2

只）

灵心巧手 Linker Hand O30 集成纬钛 GF515，1 左 1 右，每只五指（含拇

指）各配 1 个视触觉传感器，共 10 个。

配套软硬件 1 套 电源、通信与采集线缆、安装固定件、SDK、示例程序及使用文档。

二　主要技术要求

项目 要求

整机集成 以左右手配对、集成完成状态交付；五指运动及对掌动作正常，序列号与左右手、指位一

一对应。

触觉数据 压阻手可读取全部触觉通道；视触觉手 10 路传感器可同时采集，提供原始图像、时间戳

及标定后的力数据。

采集性能 10 路同时运行时，每路图像与力数据帧率 ≥ 60 Hz，端到端时延 ≤ 50 ms；连续运行 2

小时稳定，无掉线。

测量精度 每个视触觉传感器提供出厂标定资料；力测量误差 ≤ 0.05 N 或读数的 5%（取较大值）。

软件与接口 提供本地 SDK、示例程序、数据录制与回放功能，支持二次开发、科研数据采集及论文

发表使用。

三　验收要求

1. 到货核对：数量、型号配置、序列号及配件与采购清单一致。

2. 功能验收：整机运动、触觉数据采集及软件功能正常。

四　售后与服务

1. 提供现场安装调试及使用培训。

2. 质保期不少于 1 年，质保期内提供维修、更换及重新标定服务。

3. 提供技术支持渠道，及时响应使用中的问题。


